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— studia stacjonarne Il stopnia —

EGZAMIN DYPLOMOWY - pytania

|. Mechatronika techniczna

. Nowoczesne technologie w realizacji zapeojektowania mechatronicznego.
. Przyktady zadaprojektowania mechatronicznego ukierunkowanycima@zorowanie

proceséw dynamicznych.

Techniki projektowania mechatronicznego i spgdgob realizacji w praktyce.
Elementy struktury systemu mechatronicznego.

Techniki eksploatacji systemdw mechatronicznych.

[l. Mechanika techniczna

. Dynamika ruchu wzgtinego.
. Uktadanie dynamicznych rowfauchu z wykorzystaniem: a) rowhaagrange'a i

rodzaju, b) ogélnego réwnania dynamiki analitycznej

Transformacje jednorodne i wsp@llne Denavita-Hartenberga, ustawienia osi,
macierze transformacji elementarnych.

Teoria i metody wyznaczaniagstotliwosci i postaci drga wiasnych liniowych
uktaddw niettumionych o wielu stopniach swobody.

Orientacja lokalnego uktadu wsp@idnych wzgtdem globalnego uktadu odniesienia:
macierz kosinuséw kierunkowychatly Eulera, lgty Cardana, parametry Eulera.

lll. Elektronika i informatyka techniczna
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1. Wplyw czstotliwosci probkowania na projektowanie cyfrowych uktadderswania.
2.
3. Najwaniejsze cechy, sposoby realizacji i przyktady zsstom systemow

Sterowalnéd i obserwowalnéé uktaddéw liniowych o dziataniu dyskretnym.

wbudowanych.
Projektowanie i wytwarzanie systemow wbudowanych

. Metody sztucznej inteligenciji i ich zastosowapiiaktyczne.
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