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INZYNIERIA MECHANICZNO - MEDYCZNA (I st.) — pytania na egzamin dyplomowy
Rok akademicki 2023/2024

Typy sieci krystalicznych wystepujgce w materiatach metalowych.
Typy sieci krystalicznych wystepujgce w materiatach ceramicznych.
Defekty tych sieci krystalicznych i ich wptyw na wtasciwosci makroskopowe.
Podziat metali niezelaznych ze wzgledu na ciezar wtasciwy i temperature topnienia.
Podziat i definicje podstawowych stopéw miedzi .
Stopy aluminium do przerdébki plastycznej.
Stopy tozyskowe, podstawowe grupy, wymagania.
Sposoby podwyzszania wtasciwosci wytrzymatosciowych stopédw aluminium.
Obrébka cieplno-chemiczna stali.
. Zasady dynamiki Newtona.
. Warunki réwnowagi dowolnego uktadu sit.
. Sity i ich Zrédta, podziat sit.
. Srodek masy, masowe momenty bezwfadnosci, twierdzenie Steinera.
. Szczegdlne przypadki ruchu punktu.
. Zasady d’Alemberta i réwnania Lagrange’a pierwszego rodzaju.
. Szczegblne przypadki ruchu bryty.
. Zasada zachowania pedu oraz zasada zachowania kretu.
. Zyroskop, przyktady i zastosowanie.
. Podstawowe metody spawania tukowego.
. Podstawowe procesy obrobki plastyczne;.
. Odlewnictwo stopdéw zelaza i metali niezelaznych.
. Przyktadowe metody formowania wyrobéw ze szkta lub ceramiki.
. Techniki wytwarzania materiatéw kompozytowych
. Metody formowania wyrobéw z kompozytéw polimerowych.
. Elementy sktadowe typowego uktadu automatyki.
. Sygnaty standardowe w automatyce.
. Klasyfikacja i przyktady cztonéw w automatyce.
. Podziat robotéw ze wzgledu na: naped, sterowanie, sposéb poruszania sie.
. Poda¢ przyktady mechanizmdw zrobotyzowanych wykorzystywanych w medycynie.
. Endoskopia i roboty stosowane w endoskopi.
. Poda¢ réwnania pierwszej zasady termodynamiki.
. Opisac obieg Carnota.
. Opisac obieg Clausiusa-Rankine'a.
. Podaé definicje drugiej zasady termodynamiki.
. Przedstawié podstawowe mechanizmy przenoszenia ciepta.
. Definicje ergonomii, jej przedmiot, cel i zastosowanie.
. Schemat systemu cztowiek-obiekt techniczny.
. Rdwnanie Bernoulliego dla ptynu idealnego.



39. Przeptyw laminarny i turbulentny, liczba Reynoldsa.

40. Lepkos¢ ptynu.

41. Podstawowe parametry pomp i silnikéw hydraulicznych.

42. Wielkosci geometryczne i kinematyczne skrawania.

43. Sity i moce skrawania.

44. Materiaty narzedziowe i ogdlne zasady ich doboru.

45. Podstawowe sposoby obrébki widrowe;.

46. Wykres naprezenie-odksztatcenie dla préby rozciggania materiatu plastycznego i
kruchego.

47. Wyboczenie sprezyste i sprezysto-plastyczne pretédw prostych.

48. Odksztatcenia belki zginanej.

49. Pfaski stan naprezen. Koto Mohra dla ptaskiego stanu naprezen.

50. Definicja, podstawowe grupy i wymagania stawiane biomateriatém

51. Materiaty do zespalania tkanek.

52. Materiaty na instrumentarium chirurgiczne.

53. Metody pasywacji powierzchni biomateriatéw.

54. Kierunki rozwoju biomateriatow.

55. Biomechanika - rodzaje ruchéw cztowieka.

56. Budowa stawu biodrowego z punktu widzenia biomechaniki.

57. Budowa kregostupa. Wady postawy i skolioza.

58. Opisaé zachowanie uktadu miesniowo-szkieletowego koriczyny gérnej.

59. Czynniki brane pod uwage w doborze materiatdw dla wyrobow zaopatrzenia
medycznego.

60. Potprzewodniki w elektronice, sensory pétprzewodnikowe.

61. Elementy systeméw mikroelektromechanicznych (MEMS).

62. Cyfrowa reprezentacja sygnatéw analogowych.

63. Znieksztatcenia liniowe i nieliniowe sygnatédw w ukfadach elektronicznych.

Elektrotechnika, PG_00039312

64. Podac i wyjasnié definicje pradu elektrycznego.

65. Przedstawic¢ i wyjasnié¢ definicje wartosci skutecznej pragdu elektrycznego.

66. Regulacja predkosci obrotowej silnika indukcyjnego asynchronicznego.

67. Wykorzystanie zakresu falowego promieniowania w technikach medycznych.

68. Wykorzystanie promieniowania jonizujgcego w medycynie.

69. Zasady ochrony przed promieniowaniem jonizujgcym.

70. Wptyw niejonizujgcego promieniowania E-M na organizm cztowieka.

71. Metody, btedy i niepewnos$é pomiaréw.

72. Metody analizy tancuchéw wymiarowych.

73. Rodzaje pasowan watka i otworu.

74. Wspotczynnik bezpieczenstwa oraz wyznaczanie naprezen dopuszczalnych.

75. Modele obliczeniowe dla spoin czotowych i pachwinowych (réznice pomiedzy nimi).

76. Potaczenia srubowe spoczynkowe, moment dokrecenia, w jakim celu sie go szacuje?

77. tozyska — omoéwié rodzaje oraz zakres stosowania.

78. Sprzegta — rodzaje i zastosowanie.

79. Przekfadnie — rodzaje i zastosowanie.
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Wytrzymatosé zmeczeniowa elementéw maszyn.

Elementy podatne w budowie maszyn, cechy oraz funkcje.

Idea projektu zespotowego w rozwigzywaniu probleméw i wdrazaniu innowacji.
Poda¢ definicje linii i powierzchni pradu oraz linii i powierzchni wirowych.
Wyijasnic¢ z jakich predkosci sktada sie predkos¢ dowolnego punktu elementu ptynu.
Podac¢ hipoteze Newtona dla ptynu scisliwego.

Podac¢ postaci rownania Naviera-Stokesa w zaleznosci od gestosci i wspotczynnika
lepkosci ptynu.

Omow budowe wspoétrzednosciowej maszyny pomiarowe;j.

Struktura procesu technologicznego i dokumentacja technologiczna.

Obrobka powierzchni walcowych, stozkowych, gwintéw.

Metody i sSrodki wykonczeniowej obrébki bezwidrowej i Scierne;j.
Charakterystyka choréb wymagajacych zastosowania endoprotez.

Implantow stosowane w leczeniu schorzen narzadu ruchu.

Przykfady sztucznych narzadéw — budowa, materiaty.

Niehemoglobinoiwe nosniki tlenu (sztuczna krew).

Perspektywy wykorzystania sztucznych narzagdéw w przysztosci.

Charakterystyki czestotliwosciowo-amplitudowe sygnatéw EKG, EEG i EMG
Zastosowanie detekcji optycznej w medycynie.

Terapeutyczne zastosowania ultradzwiekow.

Budowa dializatora.

Spektroskopia impedancyjna — zastosowanie w medycynie.



